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Metallfreie und kompakte Positioniereinrichtung
Hintergrund Vorteile
In verschiedenen Bereichen wie Medizin, Industrie oder Forschung werden verschiedene , sopy prazise
Technologien zur Positionierung von Objekten oder Personen eingesetzt. Dazu gehdren o Metallfrei

beispielsweise Direktantriebe wie Servomototen oder mechanische Positioniersysteme mit
Metallkomponenten. Diese Ansadtze sind jedoch mit technischen Problemen wie einer
ungenauen Positionierung, unerwiinschten Vibrationen und mdglichen Stérungen von
Magnetfeldern behaftet. Die Verwendung von Metallteilen kann bei medizinischen
Anwendungen die Bildgebung durch den Magnetresonanztomographen beeintrachtigen.
Andere Technologien wie magnetische Positionierungssysteme waren zwar MRT-kompa-
tibel, aber teuer und komplex. In der industriellen Fertigung, Elektronikfertigung und Luft-
und Raumfahrt wurden ebenfalls spezialisierte Positionierungseinrichtungen verwendet,
um verschiedene Aufgaben prazise zu erledigen. Jedoch erfiillten diese bestehenden
Technologien nicht immer alle Anforderungen, vor allem in Bezug auf MRT-Kompatibilitat,
ferngesteuerte Bedienbarkeit und minimale Vibrationen.
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Erfinder der Otto-von-Guericke haben ein metallfreies Mikropositionierungssystem ent-

wickelt, welches eine optimale Lésung fiir die prazise Positionierung von auszurichtenden
Objekten darstellt. Dank seiner innovativen Steuerung mittels Seilziige ermdglicht es eine
duRerst genaue und feinfiihlige Bewegung des Endeffektors. Dadurch kann der Benutzer
das zu positionierende Objekt mihelos und prazise in die gewiinschte Position bringen.
Ein weiterer Vorteil dieser Technologie liegt in ihrer Anwendung im medizinischen Bereich,
insbesondere in der bildgebenden Diagnostik wie der Magnetresonanztomographie (MRT).
Durch die ferngesteuerte Positionierung medizinischer Objekte wie Biopsienadeln kénnen
bildgebende Untersuchungen sicherer und komfortabler durchgefiihrt werden, da der Be-
diener nicht mehr im MRT-Tunnel arbeiten muss. Die Verwendung von Seilziigen anstelle
von Direktantrieben minimiert das Risiko von unerwiinschten Vibrationen und gewahrleis-
tet eine ruhige und stabile Positionierung. Zudem sind die eingesetzten Materialien MRT-
kompatibel, was ihre Anwendung in empfindlichen medizinischen Umgebungen ermég-
licht. Neben dem medizinischen Bereich eroffnet diese Technologie auch in anderen In-
dustriezweigen zahlreiche Anwendungsmdoglichkeiten. In der industriellen Fertigung kann
sie prdzise Montage- und Justierungsprozesse unterstiitzen, wahrend sie in der Elektro-
nikfertigung zur Herstellung hochwertiger elektronischer Geréte beitrdagt. Insgesamt bietet
das metallfreie Mikropositionierungssystem eine vielseitige Losung fir prazise und fern-
gesteuerte Positionierungsaufgaben in verschiedenen Branchen, was zu erhohter Effizienz,
Sicherheit und Leistung fiihrt. Die Technologie zeigt, wie innovative Ansdtze die Heraus-
forderungen der prazisen Positionierung erfolgreich bewaltigen kdénnen.
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